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Uwagi wstepne

» Po rozpakowaniu urzadzenia nalezy sprawdzi¢ czy w transporcie nie
wystapity na nim zadne uszkodzenia. Jesli tak, nalezy niezwtocznie
poinformowac o tym dostawce.

» Przed uzyciem nalezy doktadnie przeczyta¢ instrukcje obstugi.

» Odbiornik COSMO E nalezy zasila¢ napigciem 230V~, 50Hz. Dla-
tego jego instalacja powinna byé dokonywana wytacznie przez
osoby z uprawnieniami elektrycznymi wg zataczonego schematu
elektrycznego zgodnie ze wszelkimi obowigzujacymi przepisami.

» Odbiorniki COSMO E przeznaczone sg do wspotpracy ze wszys-
tkimi pilotami serii COSMO.

D Zasieg sterowania radiowego ograniczony jest przez przepisy
dotyczace maksymalnej mocy pilotéw oraz warunki zabudowy
urzadzen. Projektujac rozmieszczenie pilotdw nalezy uwzgledni¢
ograniczenie zasiggu do okoto 25m przez 2 $ciany.

» Deklaracja zgodnosci
Deklarujemy z petng odpowiedzialnoscia, ze odbiornik COSMO
spetnia nastepujace Dyrektywy Europejskie:

1. 73/23/EWG Dyrektywa Niskonapieciowa;
2. 89/336/EWG Dyrektywa Kompatybilnosci Elektromagnetyczne;.

1. Nacisnag i przytrzymac¢ powyzej 5 sek.
przycisk programowania na odbiorniku COSMO E . Eﬂ@
\

Dwa pétobroty sitownika potwierdzajg wejscie ==
odbiornika w tryb programowania. 9 M
Dodatkowo w tym trybie co 1 sek. miga dioda 0

a odbiornik wydaje sygnaty dzwigkowe.

UWAGA! 1.......20 sek,
Jezeli w ciggu 20 sek. nie zostanie wykonane
zadne programowanie odbiornik radiowy g') 2eepy
COSMO E wychodzi automatycznie ¢"food °u
z trybu programowania. Podtaczony sitownik @ ok @
wykonuje dwa pétobroty, po czym ustajg [oooo0

sygnaty dzwiekowe oraz miganie diody.

. Wej$¢ w tryb programowania.

[

Na pilocie nacisna¢ jednoczesnie i przytrzymac
przez 1 sek. Przyciski ,,stop” i ,,gora”.

Wczytanie MASTER-a potwierdzaja dwa pétobroty
sitownika podtaczonego do odbiornika:

Kod MASTER-a zostat wczytany do

pamieci, a odbiornik przechodzi do trybu pracy.
Teraz przy pomocy MASTER-a mozna obstugiwac | ¢ _qu
sitownik lub wej$¢ w tryb programowania w celu @ °% E’J
wczytania kolejnych pilotow.

omson
W przypadku pilota wielokanatowego

(H5, W7, H24,) przyciskami wyboru kanaléw wybral kanal
- L lub P wybra¢ kanat, ktéry ma by¢ MASTER-em.

hed

Weczytanie kodu drugiego i kazdego kolejnego pilota

1. Na pilocie MASTER nacisna¢ jednocze$nie
i przytrzymaé powyzej 5 sek. przyciski ,,stop”
i ,,géra” do momentu az podtaczony sitownik
wykona dwa pétobroty, potwierdzajac wejscie
odbiornika w tryb programowania.
Dodatkowo w tym trybie co 1 sek. miga dioda
a odbiornik wydaje sygnaty dzwigkowe.

Usuwanie poszczegéinych pilotow

Istnieje mozliwo$¢ wykasowania tylko jednego
z zaprogramowanych pilotéw. W tym celu
nalezy:

1. Na pilocie MASTER nacisna¢ jednoczesnie
i przytrzymac¢ powyzej 5 sek. przyciski ,,stop”
i,,gora” do momentu gdy podtaczony sitownik
wykona dwa poétobroty, potwierdzajac wejscie odbiornika w tryb
programowania. Dodatkowo w tym trybie co 1 sek. miga dioda
a odbiornik wydaje sygnaty dzwigkowe.

MASTER

2. Na pilocie (kanale), ktéry chcemy wykasowa¢
nacisng¢ jednoczesnie i przytrzymac powyzej

% MASTER - pilot lub kanat (w przypadku pilota wielokanatowego) wczytany jako pierwszy do

pamieci odbiornika. Umozliwia programowanie kolejnych pilotéw.

2. Na drugim pilocie (w przypadku pilota wielokanato-
wego wybrac kanal, ktéry chcemy zaprogramowac),
nacisna¢ jednoczesnie i przytrzymac
przyciski ,,stop” i ,,géra” przez ok. 1 sek.

Podtaczony sitownik wykonuje dwa pétobroty.
Pilot (kanat) zostat wczytany do pamigci
odbiornika.

UWAGA!
Powtarzajac krok 2 mozna przystapi¢ do
wczytania nastepnego pilota. Jezeli jednak
w ciggu 20 sek. zadna czynno$¢ programowania
nie zostanie rozpoczeta odbiornik wraca
automatycznie do trybu pracy. Powrét do trybu
pracy moze byé réwniez przeprowadzony
recznie przy uzyciu MASTER-a. W takiej sytuacji
nalezy wcisna¢ jednoczes$niei przytrzymac
powyzej 5 sek. przyciski ,,stop” i ,,géra”
MASTER-a. W obu przypadkach powrét do
trybu pracy zostanie potwierdzony przez dwa
potobroty zabieraka podtaczonego sitownika.

Zmiana kierunku pracy sitownika

-

. Po wezytaniu pilota do odbiornika

4" food

MASTER

sprawdzi¢ czy przyciski ,,gora”

i ,,do" na pilocie odpowiadajg

podnoszeniu i opuszczaniu rolety.

Jedli nie, to nalezy wcisnaé
jednoczesnie i przytrzymac przez
okoto 2 sek. przyciski ,,géra”

i ,,dof” na dowolnym pilocie
wczytanym do odbiornika.

Odbiornik wyda jeden sygnat dzwiekowy, podtaczony sitownik
wykona dwa pétobroty a kierunki pracy zostang zamienione.

Usuwanie kodéw wszystkich pilotéw z pamieci odbiornika

1

. Wejs¢ w tryb programowania odbiornika.

2. W trybie programowania nacisnag i przytrzymaé
powyzej 5 sek. przycisk programowania.
Wszystkie wezytane wezesniej do odbiornika piloty
zostaty usunigte z jego pamigci, co potwierdzaja 1
sygnat dzwigkowy i dwa pétobroty
podtaczonego sitownika.

1 sek. przyciski ,,stop” i ,,géra”. Podtaczony
sitownik wykonuje dwa pétobroty, a kod tego
pilota zostaje wykasowany z pamigci
sitownika.

UWAGA!
Powtarzajac krok 2 mozna przystapi¢ do
usuwania nastepnego pilota. Jezeli jednak o aeeny
w ciggu 20 sek. zadna czynnos¢ programowania | ¢ _md n
nie zostanie rozpoczeta odbiornik wraca @ °
automatycznie do trybu pracy. Powrét do trybu o
pracy moze byc¢ réwniez przeprowadzony i
recznie przy uzyciu MASTER-a. W takiej sytuacji
nalezy wcisna¢ jednoczesniei przytrzymac
powyzej 5 sek. przyciski ,,stop” i ,,gora”
MASTER-a. W obu przypadkach powrét do
trybu pracy zostanie potwierdzony przez dwa
potobroty zabieraka podtaczonego sitownika.

Podtaczanie dodatkowego wytacznika/sterownika

Istnieje mozliwo$¢ podtaczenia zewnetrznego
wytacznika klawiszowego (,,bez podtrzymania”)
lub sterownika z wyjsciem bezpotencjatowym.
Nalezy je podiaczy¢ wg zataczonego schematu.

Opis przyciskow pilota Remote buttons description

a) COSMOHiW b) COSMO G

przycisk gora przycisk géra 1
UP button UP 1 button

wybor kanatu L*
Selection of
channels L*

przycisk gora 2
UP 2 button

przycisk stop
STOP button

przycisk stop
STOP button

przycisk dét 1
DOWN 1 button

przycisk dot
DOWN button

wybér kanatu P*

Selection of DOWN 2 button
channels R*

przycisk dot 2

* wytgcznie w pilotach wielokanatowych / multichannel remote only
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General notes

» After unpacking of the device, please check if it wasn’'t damaged

during transportation. If it was please inform
diately.

supplier imme-

» Read manual carefully between first attempt to use.

» COSMO E receiver must be powered with 230V, 50Hz voltage.
Therefore its installation should be only done by persons with
applicable electrical qualifications according to provided
electrical diagram and all applicable regulations in force.

» COSMO E receivers are compatible with all COSMO remotes

» Radio control range is limited by regulations concerning
maximum remotes potency and conditions of device installation.
While designing of remotes location, pleased consider its range

of about 25m and 2 walls.

» Declaration of conformity

We hereby declare with full responsibility that COSMO receiver
remains in conformity of the following European Directives:

1. 73/23/EWG Low Voltage Directive

2. 89/336/EWG Electro Magnetic Compatibility Directive

Receiver programming mode

1. Press and hold for over 5 seconds
programming button on the COSMO E
receiver. Two half-turns confirm activation of
programming mode. Additionally,
programming mode activation is indicated by
the flashing LED (every 1 second)
and sound signals.

NOTE !
If none programming is done within
20 seconds, COSMO E receiver will
automatically deactivate programming mode.
Attached motor will perform two half-turns
after which the flashing LED and sound
signals will stop

Reading in MASTER’s* code to receiver’s memory

1. Enter programming mode

2. Press simultaneously buttons “stop” and “up”
and hold for 1 sec.

Reading in of MASTER will be conformed by
two half turns of the motor connected to

the receiver: MASTER code has been read in
to the memory and receiver activates
operational mode. MASTER enables to
handle motor or enter programming mode

to read in other remotes.

NOTE!
In case of multichannel remotes (H5, W7,
H24), by channel selection buttons “L” or “R”
please select channel which will act
as MASTER.

Reading in second and other remote’s code

1. Press simultaneously buttons “stop” and “up”
on MASTER remote and hold for 5 sec until
motor performs two half-turns, confirming
activation of programming code.
Programming mode is additionally signaled
by flashing LED (every 1sec) and sound
signals.

Deleting of individual remotes

There is a possibility of deleting only one from
the configured remotes. In order to do that:

1. Simultaneously press buttons “stop” and “up”

on MASTER remote and hold for longer than
5 seconds until connected motor performs
two half-turns, confirming activation of
programming mode. Programming mode is
additionally signaled by flashing LED

(every 1sec) and sound signals.

MASTER
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*MASTER - remote or channel (in case of multichannel remote) read in as first to

receiver’s memory. Enables programming of other remotes.

2. On second remote ( in case of multi-channel
remote select channel, which is to be
programmed) simultaneously press “stop”
and “up” buttons and hold for about 1sec.

Connected motor will perform two
half-turns and remote (channel) will be read
in to the receiver’'s memory.

NOTE!
It is able to read in another remote repeating
step 2.
If within 20 seconds none activity is performed,
receiver will return automatically to operational
mode. Return to operational mode may be
also done manually by using MASTER.
In such case please press simultaneously
buttons “stop” and “up” on MASTER and hold
for 5 seconds. In both cases return
to operations mode will be confirmed by
two half-turns connected motor.

1. After reading in receiver’s

MASTER

Change of motor’s operation direction

remote, please check if

buttons “up” and “down” are

applicable to open and close

the shutter. If not, press simul-
taneously “up” and “down”
buttons on whichever selec-
ted remote read in to the me-

mory and hold for about 2 seconds. Receiver will response with
one signal, connected motor will perform two half-turns and

operational directions will be changed.

1. Enter receiver’s programming mode

2. While in programming mode, press program-
ming button and hold for 5 seconds. All codes
read in to the receiver’'s memory will be
deleted, which will be conformed by one
sound signal and two half-turns of connected
motor.

Deletion of all codes from receiver’s memory

2. Please press simultaneously and hold for

longer than 1 second, buttons “stop”

and “up”, on the remote (channel), which we
intend to delete. Connected motor performs
two half-turns, and remote’s code is being
deleted from receiver’s memory.

NOTE!
It is able to delete another remote repeating
step 2.
If within 20 seconds none activity is performed,
receiver will return automatically to operational
mode. Return to operational mode may be
also done manually by using MASTER.
In such case please press simultaneously
buttons “stop” and “up” on MASTER and hold
for 5 seconds. In both cases return
to operations mode will be confirmed by
two half-turns connected motor.

There is a possibility of connection of the external
button switch (‘momentary position”) or a control
with potential free output and should be
connected according to attached

Connecting of additional switch or control
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